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บทที่ 1 
บทน ำ 

1.1 ควำมเป็นมำของโครงงำน  
            ในปัจจุบัน การดูแลรักษาพ้ืนที่สีเขียว เช่น สนามหญ้า สวนสาธารณะ หรือ บริเวณรอบอาคาร 
จ าเป็นต้องใช้แรงงาน และเวลาในการตัดหญ้าเป็นจ านวนมาก เครื่องตัดหญ้าแบบทั่วไปต้องอาศัย
แรงงานคนโดยตรง ซึ่งอาจก่อให้เกิดความเมื่อยล้า อันตรายจากใบมีด เสียงดัง ฝุ่นละออง และเศษหิน
กระเด็น โดยเฉพาะในพ้ืนที่ที่มีความเสี่ยง เช่น พ้ืนที่ลาดชัน พ้ืนที่แคบ หรือ บริเวณท่ีมีสิ่งกีดขวาง 

ดังนั้น โครงงานเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกลจึงถูกจัดท าขึ้น โดยมีวัตถุประสงค์เพ่ือพัฒนา
อุปกรณ์ที่สามารถช่วยลดภาระในการใช้แรงงานคน เพ่ิมความปลอดภัยให้แก่ผู้ใช้งาน และลดความเสี่ยง
จากอุบัติเหตุที่อาจเกิดขึ้นขณะตัดหญ้า ทั้งนี้การน าระบบควบคุมระยะไกลมาประยุกต์ใช้ ท าให้ผู้ใช้งาน
สามารถควบคุมการท างานของเครื่องตัดหญ้าได้อย่างสะดวกและมีประสิทธิภาพมากยิ่งขึ้น นอกจากนี้ 
โครงงานดังกล่าวยังเป็นการส่งเสริมการเรียนรู้ด้านวิทยาศาสตร์  เทคโนโลยี และการประดิษฐ์คิดค้น 
ซึ่งสามารถน าความรู้ที่ได้ไปพัฒนา ต่อยอด และประยุกต์ใช้ในชีวิตประจ าวันได ้ 
1.2 วัตถุประสงค์ของโครงงำน 
           1. เพ่ือออกแบบ และสร้างเครื่องตัดหญ้าที่สามารถควบคุมการท างานได้จากระยะไกล 
           2. เพ่ือเพ่ิมความปลอดภัยในการตัดหญ้า ลดความเสี่ยงจากอุบัติเหตุที่อาจเกิดขึ้นกับผู้ใช้งาน 
           3. เพ่ือลดการใช้แรงงานคน และลดความเมื่อยล้าในการดูแลรักษาพ้ืนที่สนามหญ้า 
           4. เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพ และความสะดวกสบายในการตัดหญ้าในพ้ืนที่ต่างๆ เช่น พ้ืนที่ลาดชัน  
           5. เพ่ือพัฒนาทักษะการท างานเป็นทีม การแก้ปัญหา และกระบวนการท าโครงงานของผู้จัดท า 

1.3 ประโยชน์ที่คำดว่ำจะได้รับ 
 1. เพ่ิมความปลอดภัยในการตัดหญ้า 
 2. ลดการใช้แรงงาน และความเม่ือยล้าของผู้ใช้งาน 
 3. ช่วยประหยัดเวลา และเพ่ิมประสิทธิภาพในการท างาน 
 4. สามารถใช้งานในพ้ืนที่เสี่ยงหรือเข้าถึงยาก 
 5. ได้พัฒนาความรู้ และทักษะจากการท าโครงงาน 

1.4 ขอบเขตของโครงงำน 
          1. ใช้งานส าหรับตัดหญ้าในพื้นที่ขนาดเล็กถึงขนาดกลาง 
          2. ใช้มอเตอร์ไฟฟ้าเป็นต้นก าลังในการขับเคลื่อน และตัดหญ้า 
          3. ควบคุมทิศทางการเคลื่อนที่ และการเปิด-    ปิดใบมีดได้จากรีโมตควบคุม  

4. ทดสอบการท างานของเครื่องในสภาพแวดล้อมทั่วไป 
5. ทดสอบการท างานของเครื่องในสภาพแวดล้อมทั่วไป 
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1.5 วิธีกำรด ำเนินงำน 

ล ำดับที่ กิจกรรม 

ตุลำคม 

   2568 

พฤศจิกำยน 

     2568 

 ธันวำคม 

   2568 

  มกรำคม 

   2569 

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 

1. ขออนุมัติโครงงาน                 

2. 
ศึกษาค้นคว้าข้อมูล/
ออกแบบชิ้นงาน 

                

3. จัดหาวัสดุ  อุปกรณ์                 

4. ลงมือปฏิบัติงาน                 

5. ทดลองใช้/เก็บข้อมูล                 

6. น าเสนอ/รายงานผล                 

ตารางที ่1.1 วิธีการด าเนินงาน 

1.6 นิยำมศัพท์เฉพำะ 
 1. ระบบควบคุมระยะไกล : ระบบสั่งงานเครื่องผ่านสัญญาณไร้สาย 
 2. เครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกล : เครื่องตัดหญ้าที่ควบคุมการท างานได้จากระยะไกล 
  3. มอเตอร์ไฟฟ้า : อุปกรณ์ท่ีใช้ขับเคลื่อน และตัดหญ้า 

4. ใบมีด : อุปกรณ์ส าหรับตัดหญ้า 
5. รีโมตควบคุม : อุปกรณ์ที่ใช้ส่งค าสั่งไปยังเครื่องตัดหญ้าจากระยะไกล 
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บทที ่2 

ทฤษฎีและงำนวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง 

 ในบทนี้จะอธิบายถึงทฤษฎี และงานวิจัยที่เก่ียวข้องเพ่ือใช้เป็นแนวทางส าหรับการด าเนินงานวิจัย 
ประกอบไปด้วยหัวข้อหลักๆ ดังนี้ 

2.1 เครื่องตัดหญ้า 
2.2 ระบบควบคุมระยะไกล 
2.3 ระบบขับเคลื่อน 
2.4 การสื่อสารระยะไกลของระบบเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกล 

2.1 เครื่องตัดหญ้ำ 
   เครื่องตัดหญ้าเป็นเครื่องช่วยตัด และลดความสูงของหญ้า โดยมีมนุษย์เป็นผู้เคลื่อนย้ายแหล่ง
พลังงานเป็นเครื่องยนต์สันดาป แต่ปัจจุบันนี้เครื่องตัดหญ้าที่มีขนาดใหญ่ไม่ใช่เพียง แต่มนุษย์ผู้อยู่ข้างหลัง
เครื่อง เพราะมีเครื่องตัดหญ้าที่เดินตามมนุษย์แล้ว ซึ่งเครื่องตัดหญ้ามีความเป็นมาที่น่าสนใจมีประวัติ  
การก าเนิดเครื่องตัดหญ้า ในปี 1830 วิศวะกรที่ชื่อ Edwin เขาได้สร้างมันขึ้น อันที่จริงแล้วเหตุผลของการ
สร้างก็คือต้องการเครื่องมือที่สามารถแทนเคียวได้เพราะเมื่อก่อนยังใช้เคียวตัดหญ้าอยู่ ถือได้ว่าช่วยทุ่นแรง
ได้มากทีเดียวกับการตัดหญ้าในสนามกีฬา และสวนกว้างๆ จากนั้นก็พัฒนามาเรื่อยๆ ท าให้เครื่องตัดหญ้า 
เบาขึ้น และเงียบขึ้น เครื่องตัดหญ้าขณะนั้นท าจากเหล็กหล่อ กลไกไม่ซับซ้อน ถัดมาก็ใช้ไอน้ าเป็นแหล่ง
พลังงาน แล้วก็เป็นเครื่องยนต์เบนซิน จนมาเป็นการใช้ไฟฟ้า ล่าสุดจะเป็นไร้สายใช้พลังงานจากแบตเตอรี่
แทน นวัตกรรมเกี่ยวกับเครื่องตัดหญ้านั้นพัฒนาไปอย่างต่อเนื่อง เรามาท าความรู้จักกันก่อนว่าเครื่องตัด
หญ้ามีก่ีแบบ 
 เครื่องตัดหญ้ามีท้ังหมด 3 แบบหลัก 

 1. เครื่องตัดหญ้าแบบใช้แรงคน 
 ใช้แรงคนในการเข็นหรือผลักใบมีดหมุนตามล้อเหมาะส าหรับพ้ืนที่ขนาดเล็ก ราคาถูก แต่ใช้

แรงงานมาก ข้อดีมีดังนี ้เงียบกว่ารุ่นอ่ืนๆ และไม่รบกวนสภาพแวดล้อม คุณสมบัติที่โดดเด่น เห็นได้ชัดของ
รถตัดหญ้าแบบเข็น คือ มีเสียงที่เงียบมาก สามารถเข็นในตอนเช้าเพ่ือเป็นออกก าลังกายได้โดยไม่รบกวน
สภาพแวดล้อมหรือผู้คนรอบข้าง หากใครที่บ้านมีผู้ป่วย ผู้สูงอายุก็ไม่ต้องกังวลว่าจะไปรบกวนการพักผ่อน 
สามารถเลือกใช้งานในเวลาใดก็ได้ตามต้องการได้ออกก าลังกาย รถตัดหญ้าแบบเข็นนั้น ท างานโดยใช้แรง
คนเข็น หากหญ้ายิ่งสูงก็ต้องใช้แรงในการเข็นมากหรือเข็นสองรอบ โดยรอบแรกอาจเลือกตัดจุดที่สูงก่อน 
จากนั้นจึงค่อยปรับเครื่องตัดหญ้าให้เตี้ยลงเพ่ือตัดหญ้าตรงบริเวณพ้ืนที่ด้านล่าง 

สามารถตัดหญ้าได้แม้ในพ้ืนที่เปียก เครื่องตัดหญ้าแบบเข็น สามารถท างานโดยไม่ใช้ไฟฟ้า จึงตัด
ได้แม้สนามหญ้าจะมีสภาพเปียกน้ า ไม่เสี่ยงอันตรายในการโดนไฟช๊อต แต่หากคุณใช้เครื่องตัดหญ้าไฟฟ้า 
หากต้องไปเจอกับน้ า อาจเกิดไฟรั่วหรือถูกไฟช๊อตได้ 
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 2. เครื่องตัดหญ้าแบบเข็น 
มีความปลอดภัยสูง โดยเฉพาะรุ่นใบมีดแบบกรรไกรที่ตัดโดยการหมุนกับใบมีดหยุดนิ่ง ท าให้คม

มีดหันเข้าหาผู้เข็นน้อยที่สุด และรุ่นที่ใช้แบตเตอรี่หรือเครื่องยนต์เบนซิน จะปลอดภัยกว่าไฟฟ้า ลดความ
เสี่ยงไฟรั่ว หากใช้งานถูกวิธี สวมใส่อุปกรณ์ป้องกันครบถ้วน และตรวจสอบพ้ืนที่ก่อนเสมอ 

จุดเด่นด้านความปลอดภัย 
1. การออกแบบใบมีด แบบกรรไกร ใบมีดท่ีหมุนจะเฉือนกับใบมีดที่อยู่ด้านล่างหยุดนิ่ง 

ท าให้มีดที่หันเข้าหาคนเข็นมีด้านทื่อ ลดโอกาสบาดเจ็บเมื่อชนวัตถุ 
 2. ความเสี่ยงไฟฟ้า รุ่นใช้แบตเตอรี่ไร้สาย หรือ เครื่องยนต์เบนซิน ไม่มีความเสี่ยงไฟรั่ว

เหมือนรุ่นใช้สายไฟ ท าให้ปลอดภัยกว่าเมื่อตัดในพ้ืนที่ชื้น 
 3. ระบบป้องกัน บางรุ่นมีระบบปุ่มกดเซฟตี้และกุญแจป้องกันการเปิดใช้งานโดยไม่ตั้งใจ 
ข้อควรระวังเพ่ือเพ่ิมความปลอดภัย 
 1. สวมอุปกรณ์ป้องกัน (PPE) ต้องใส่แว่นตา รองเท้าหุ้มส้น กางเกงขายาว เสื้อแขนยาว

เสมอ 
 2. ตรวจสอบพ้ืนที่ เอาหิน ลวด ของเล่น หรือ สิ่งแปลกปลอมออกก่อนตัด เพ่ือป้องกัน

ใบมีดเสียหาย และวัตถุกระเด็น 
 3. รักษาระยะห่าง ให้คน และสัตว์เลี้ยงอยู่ห่างจากตัวเครื่องขณะท างาน 
 4. ระวังสายไฟ (ส าหรับรุ่นมีสาย) ตรวจสอบสายไฟและระวังไม่ให้ถูกใบมีด 
 5.ห้ามใช้พื้นที่เปียก (ส าหรับรุ่นไฟฟ้า) หลีกเลี่ยงการใช้งานขณะฝนตก 
ข้อเสียของเครื่องตัดหญ้าแบบเข็น 
 เครื่องตัดหญ้าแบบเข็นแม้จะมีโครงสร้างที่เรียบง่าย และมีต้นทุนต่ าแต่ยังมีข้อจ ากัดหลาย

ประการที่ส่งผลต่อประสิทธิภาพ และความเหมาะสมในการใช้งานโดยข้อเสียที่ส าคัญสามารถอธิบายได้ดังนี้ 
ประการแรก เครื่องตัดหญ้าแบบเข็นต้องอาศัยแรงงานของผู้ใช้งานเป็นหลัก ผู้ใช้งานจ าเป็นต้องออกแรง
เข็นเครื่องตลอดระยะเวลาการท างาน ซึ่งอาจก่อให้เกิดความเหนื่อยล้า โดยเฉพาะเมื่อใช้งานเป็นเวลานาน
หรือในพื้นที่ท่ีมีขนาดกว้าง ส่งผลให้ประสิทธิภาพในการท างานลดลงและไม่เหมาะส าหรับผู้สูงอายุหรือผู้ที่มี
ข้อจ ากัดทางร่างกาย 

 ประการที่สอง เครื่องตัดหญ้าแบบเข็นใช้เวลาในการตัดหญ้ามากเมื่อเทียบกับเครื่องตัด
หญ้าที่ใช้มอเตอร์ไฟฟ้าหรือเครื่องยนต์ เนื่องจากความเร็วในการท างานขึ้นอยู่กับแรง และความสม่ าเสมอ
ของผู้ใช้งาน หากผู้ใช้งานเคลื่อนที่ช้าหรือหยุดบ่อยครั้ง จะท าให้ระยะเวลาในการตัดหญ้ายาวนานขึ้น  
ซึ่งไม่เหมาะสมกับพ้ืนที่ที่ต้องการความรวดเร็วในการดูแลรักษา 
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รูปที่ 2.1 เครื่องตัดหญ้าแบบใช้แรงคน 

ที่มา: https://www.umacthai.com/upfiles/knowledge/Revealing-the-advantages 

  3. เครื่องตัดหญ้าแบบใช้ไฟฟ้า (Electric Lawn Mower) คือเครื่องตัดหญ้าที่ใช้พลังงาน
ไฟฟ้าแทนน้ ามัน ซึ่งหมายถึงมันจะไม่มีเครื่องยนต์สันดาปภายในแบบเครื่องตัดหญ้าแบบดั้งเดิม ท าให้การ
ใช้งานง่ายกว่าและเป็นมิตรกับสิ่งแวดล้อมมากข้ึน 
 ข้อดีเครื่องตัดหญ้าไฟฟ้าคือ ใช้งานง่าย น้ าหนักเบา เสียงเงียบ ไม่สร้างมลพิษ ไม่ต้องเติมน้ ามัน
หรือ ผสมน้ ามันเครื่อง และบ ารุงรักษาง่าย เหมาะส าหรับสวนขนาดเล็กถึงกลางที่ต้องการความสะดวก 
สะอาด และไม่รบกวนเพื่อนบ้าน แต่มีข้อจ ากัดเรื่องสายไฟ แบบมีสายหรือเวลาใช้งานจ ากัด 
 ข้อเสียของเครื่องตัดหญ้าไฟฟ้าคือ  ข้อจ ากัดด้านพลังงานและสายไฟเกะกะจ ากัดพ้ืนที่   
หรือแบตเตอรี่หมดเร็ว เวลาท างานสั้น  แรงบิดน้อยกว่าจึ งตัดหญ้าหนา หรือ เปียกได้ไม่ดี เท่ า 
รุ่นน้ ามัน มอเตอร์ร้อนได้ ท าให้ต้องพักเครื่องและ ไม่เหมาะกับพ้ืนที่ใหญ่มากเพราะต้องจัดการสายไฟ  
หรือรอชาร์จ   

 

รูปที่ 2.2 เครื่องตัดหญ้าแบบใช้ไฟฟ้า 
ทีม่า: https://www.yucmachinery.com/wp-content/uploads/2017/05/UR3000.jpg 

 

https://www.umacthai.com/upfiles/knowledge/Revealing-the-advantages
https://www.yucmachinery.com/wp-content/uploads/2017/05/UR3000.jpg
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2.2 ระบบควบคุมระยะไกล 
 ระบบควบคุมระยะไกล คือระบบที่ใช้ส าหรับสั่งงานและควบคุมการท างานของอุปกรณ์           
หรือเครื่องจักรจากต าแหน่งที่ห่างออกไป โดยอาศัยการส่งสัญญาณผ่านสื่อกลางต่างๆ เช่น คลื่นวิทยุ 
สัญญาณอินฟราเรด หรือ เครือข่ายไร้สาย ระบบควบคุมระยะไกลมีบทบาทส าคัญในการเพ่ิมความสะดวก 
ความปลอดภัย และประสิทธิภาพในการท างาน โดยเฉพาะในงานที่มีความเสี่ยงต่อผู้ปฏิบัติงาน 
 หลักการท างานของระบบควบคุมระยะไกล 
ถูกส่งผ่านระบบควบคุมระยะไกลเริ่มจากผู้ใช้งานส่งค าสั่งผ่านอุปกรณ์ควบคุม เช่น รีโมตคอนโทรล      
หรือแอปพลิเคชันบนสมาร์ตโฟน สัญญาณค าสั่งดังกล่าวจะระบบสื่อสารไร้สายไปยังตัวรับสัญญาณที่ติด
ตั้งอยู่กับอุปกรณ์ปลายทาง จากนั้นหน่วยประมวลผลหรือไมโครคอนโทรลเลอร์จะท าหน้าที่แปล
ความหมายของสัญญาณ และส่งค าสั่งไปควบคุมการท างานของอุปกรณ์ต่างๆ เช่น มอเตอร์ หรือ ระบบ
กลไก ให้ท างานตามที่ก าหนดไว้ 
 ข้อดีของระบบควบคุมระยะไกลคือ ระบบควบคุมระยะไกลช่วยลดความเสี่ยงในการท างาน      
เพ่ิมความสะดวกให้แก่ผู้ใช้งาน และสามารถควบคุมอุปกรณ์ในพ้ืนที่ที่เข้าถึงยาก หรือ เป็นอันตราย 
นอกจากนี้ยังช่วยเพิ่มประสิทธิภาพ และความแม่นย าในการควบคุมการท างานของเครื่องจักร 

ข้อเสียของระบบควบคุมระยะไกลคือ ระบบควบคุมระยะไกลมีความเสี่ยงต่อปัญหาการรบกวน
ของสัญญาณ เนื่องจากการส่งค าสั่งอาศัยการสื่อสารไร้สาย หากอยู่ในพ้ืนที่ที่มีสัญญาณรบกวนสูงหรือมีสิ่ง
กีดขวาง 

2.3 ระบบขับเคลื่อน 
ระบบขับเคลื่อนมีความส าคัญอย่างยิ่งต่อการขับเคลื่อนยานพาหนะสมัยใหม่ โดยมีอิทธิพลต่อ

ประสิทธิภาพการด าเนินงาน และผลกระทบต่อสิ่งแวดล้อม ตั้งแต่เครื่องยนต์สันดาปภายในแบบดั้งเดิมไป
จนถึงชุดขับเคลื่อนไฟฟ้าล่าสุด ความหลากหลายของระบบขับเคลื่อนที่มีอยู่ในปัจจุบันสะท้อนถึง
ความก้าวหน้าในเทคโนโลยียานยนต์ ด้วยการเพ่ิมขึ้นของระบบขับเคลื่อนไฟฟ้า  และระบบขับเคลื่อน   
แบบไฮบริด การท าความเข้าใจระบบเหล่านี้จึงมีความส าคัญมากกว่าที่เคยส าหรับทุกคนที่สนใจในวิธีการ
ท างานของยานพาหนะของตน คู่มือนี้มีวัตถุประสงค์เพ่ือไขความกระจ่างเกี่ยวกับประเภทต่างๆ ของระบบ
ขับเคลื่อน โดยให้ความกระจ่างเกี่ยวกับการท างาน และประโยชน์ของแต่ละระบบไม่ว่าคุณจะสนใจกลไก
ของชุดขับเคลื่อนไฟฟ้า หรือ ข้อดีของระบบขับเคลื่อนแบบไฮบริด บทความนี้จะให้ภาพรวมที่ชัดเจน  
และน าไปใช้ได้จริง 

ระบบขับเคลื่อนเป็นกระดูกสันหลังของอุตสาหกรรมมากมาย มีบทบาทส าคัญในการท างานของ
เครื่องจักรและยานพาหนะ ระบบเหล่านี้เปลี่ยนพลังงานให้เป็นการเคลื่อนไหว ท าให้ทุกอย่างตั้งแต่รถยนต์
ไปจนถึงอุปกรณ์อุตสาหกรรมสามารถท างานได้ ส่วนนี้จะแนะน าแนวคิดพ้ืนฐานเกี่ยวกับระบบขับเคลื่อน 
พร้อมน าเสนอข้อมูลเชิงลึกเก่ียวกับความส าคัญและความเกี่ยวข้องในปัจจุบัน 
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 2.3.1 ภาพรวมของระบบขับเคลื่อน 
   ระบบขับเคลื่อน หรือ ที่รู้จักในนามไดรฟ์ระบบครอบคลุมกลไกที่หลากหลายซึ่ง
ออกแบบมา เพ่ือควบคุมการเคลื่อนไหวของเครื่องจักรกล ระบบเหล่านี้มีหน้าที่เปลี่ยนพลังงานจากแหล่ง
พลังงานให้กลายเป็นพลังงานจลน์ที่ขับเคลื่อนเครื่องจักรกล ระบบเหล่านี้มีความหลากหลายตั้งแต่การ
ติดตั้งทางกลที่ง่ายไปจนถึงการก าหนดค่าทางอิเล็กทรอนิกส์ที่ซับซ้อนซึ่งออกแบบมาเพ่ือความแม่นย า  
และประสิทธิภาพ 

  บทบาทหลักของระบบขับเคลื่อนคือการเพ่ิมประสิทธิภาพการท างานของ
ยานพาหนะและเครื่องจักรกล ระบบขับเคลื่อนช่วยให้พลังงานถูกแปลง  และใช้ประโยชน์อย่างมี
ประสิทธิภาพ ลดการสูญเสีย และเพ่ิมสมรรถนะ ระบบขับเคลื่อนที่มีประสิทธิภาพสามารถปรับตัวให้เข้า 
กับภาระงาน และสภาพแวดล้อมที่เปลี่ยนแปลงได้ ช่วยให้ระบบท างานอย่างมีประสิทธิภาพสูงสุดตลอด
การใช้งาน 

  โดยสรุป การเข้าใจระบบขับเคลื่อนเป็นสิ่งส าคัญอย่างยิ่งส าหรับผู้ที่มีส่วน
เกี่ยวข้องในวิศวกรรม การผลิต หรือ อุตสาหกรรมยานยนต์ เมื่อเทคโนโลยีก้าวหน้า ความซับซ้อน และ
ความสามารถของระบบเหล่านี้ก็พัฒนาอย่างต่อเนื่อง น ามาซึ่งความท้าทาย และโอกาสใหม่ๆ 

 2.3.2 ความส าคัญของระบบขับเคลื่อนสมัยใหม ่
   ระบบขับเคลื่อนสมัยใหม่เป็นรากฐานส าคัญของการพัฒนาเทคโนโลยีมากมาย 
พวกมันได้ปฏิวัติวิธีการใช้ และจัดสรรพลังงานในหลากหลายแอปพลิเคชัน ความส าคัญของระบบเหล่านี้อยู่
ที่ความสามารถในการเพ่ิมประสิทธิภาพ และลดผลกระทบต่อสิ่งแวดล้อม 

  หนึ่งในแง่มุมที่ส าคัญที่สุดของระบบขับเคลื่อนสมัยใหม่คือความสามารถในการ
สนับสนุนการปฏิบัติที่ยั่งยืน ด้วยการเพ่ิมประสิทธิภาพการใช้พลังงาน ระบบเหล่านี้ช่วยลดการปล่อยมลพิษ
และมีส่วนช่วยให้เทคโนโลยีเป็นมิตรกับสิ่งแวดล้อมมากขึ้น การบูรณาการส่วนประกอบอิเล็กทรอนิกส์ ได้
เสริมสร้างสิ่งนี้ให้ดียิ่งขึ้น ท าให้ระบบมีความชาญฉลาดและปรับตัวได้ดีขึ้น 

  ในอุตสาหกรรมเช่นยานยนต์ ระบบขับเคลื่อนสมัยใหม่มีความส าคัญอย่างยิ่งต่อ
การเปลี่ยนแปลงไปสู่ยานยนต์ไฟฟ้า และไฮบริด บทบาทของระบบเหล่านี้ในการลดการพ่ึงพาเชื้อเพลิง
ฟอสซิลและส่งเสริมทางเลือกที่สะอาดกว่านั้นไม่อาจประเมินค่าได้ 

 2.3.3 ประเภทของระบบขับเคลื่อน 
  ระบบขับเคลื่อนมีหลากหลายรูปแบบ แต่ละแบบถูกออกแบบมาเพ่ือการใช้งาน

เฉพาะ และการเพ่ิมประสิทธิภาพในระดับที่แตกต่ างกัน ส่วนนี้จะส ารวจประเภทหลักโดยเน้นที่
ลักษณะเฉพาะ และการใช้งานของแต่ละประเภท 

 2.3.4 ชุดขับเคลื่อนไฟฟ้า 
   ชุดขับเคลื่อนไฟฟ้า เป็นผู้ เล่นหลักในการเปลี่ยนผ่านสู่การขนส่งที่ยั่ งยืน 
ด าเนินการโดยการเปลี่ยนพลังงานไฟฟ้าเป็นพลังงานกล ซึ่งขับเคลื่อนยานพาหนะ การเปลี่ยนแปลงนี้
เกิดขึ้นผ่านส่วนประกอบต่างๆ เช่น มอเตอร์ไฟฟ้าและตัวควบคุม ชุดขับเคลื่อนไฟฟ้าได้รับการยกย่องใน
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ด้านประสิทธิภาพ และการปล่อยมลพิษต่ า ต่างจากเครื่องยนต์สันดาปภายในแบบดั้งเดิม ชุดขับเคลื่อน
ไฟฟ้าไม่ปล่อยมลพิษออกจากท่อไอเสีย ท าให้เป็นมิตรต่อสิ่งแวดล้อม ความเรียบง่ายของระบบเหล่านี้ยัง
ช่วยลดความต้องการในการบ ารุงรักษา ซึ่งน าไปสู่การประหยัดค่าใช้จ่ายในระยะยาวหนึ่งในคุณสมบัติที่โดด
เด่นของชุดขับเคลื่อนไฟฟ้าคือความสามารถในการส่งแรงบิดได้ทันที  ซึ่งช่วยให้การขับขี่ราบรื่น  
และตอบสนองได้ดี คุณสมบัตินี้เป็นที่ดึงดูดใจเป็นพิเศษในสภาพแวดล้อมในเมืองที่มีการจราจรติดขัด
บ่อยครั้ง 
  2.3.5 ระบบขับเคลื่อนไฟฟ้า 
   ระบบขับเคลื่อนอิเล็กทรอนิกส์  เป็นส่วนส าคัญในการควบคุมเครื่องจักร 
และยานพาหนะอย่างแม่นย า พวกเขาใช้วงจรไฟฟ้าเพ่ือควบคุมความเร็วและแรงบิดของมอเตอร์  
การควบคุมนี้มีความจ าเป็นส าหรับการใช้งานที่ต้องการความแม่นย าสูง และความสามารถในการปรับตัว
แกนหลักของระบบขับเคลื่อนอิเล็กทรอนิกส์อยู่ที่ความสามารถในการปรับประสิทธิภาพของมอเตอร์ตาม
ข้อมูลป้อนกลับแบบเรียลไทม์ เซ็นเซอร์จะรวบรวมข้อมูลซึ่งจะถูกประมวลผลโดยตัวควบคุมเพ่ือท าการ
ปรับเปลี่ยน กระบวนการนี้ช่วยให้เครื่องจักรท างานได้อย่างมีประสิทธิภาพสูงสุด โดยไม่ค านึงถึง
สภาพแวดล้อมภายนอก ในสภาพแวดล้อมอุตสาหกรรม ไดร์ฟอิเล็กทรอนิกส์มีความส าคัญอย่างยิ่งต่อการ
ท างานอัตโนมัติ พวกมันช่วยให้การท างานของสายพานล าเลียง แขนกล และเครื่องจักรอ่ืนๆ ที่จ าเป็น
เป็นไปอย่างราบรื่น ความแม่นย าที่พวกมันมอบให้ไม่มีใครเทียบได้ซึ่งน าไปสู่การเพ่ิมผลผลิต และลดต้นทุน
การด าเนินงาน 
  2.3.6 ระบบขับเคลื่อนแบบไฮบริด 
   ไดรฟ์ไฮบริด  ระบบนี้ผสมผสานองค์ประกอบของทั้ ง เครื่ องยนต์ ไฟฟ้า  
และเครื่องยนต์สันดาป แบบดั้งเดิมการผสมผสานนี้มีเป้าหมายเพ่ือใช้ประโยชน์จากข้อดีของทั้งสองระบบ 
ท าให้ได้ประสิทธิภาพและประหยัดเชื้อเพลิงที่ดีขึ้น ระบบขับเคลื่อนไฮบริดจะสลับการท างานระหว่าง
มอเตอร์ไฟฟ้า และเครื่องยนต์สันดาปภายใน โดยอัตโนมัติตามสภาพการขับขี่ ตัวอย่างเช่น มอเตอร์ไฟฟ้า
อาจขับเคลื่อนรถในความเร็วต่ า ในขณะที่เครื่องยนต์สันดาปภายในจะท างานเมื่อมีความเร็วสูงขึ้น  
ความยืดหยุ่นนี้ช่วยลดการสิ้นเปลืองเชื้อเพลิงและลดการปล่อยมลพิษ ในทางปฏิบัติไดรฟ์ไฮบริดเป็นการ
ประนีประนอมระหว่างรถยนต์ไฟฟ้าเต็มรูปแบบ และรถยนต์แบบดั้งเดิม พวกมันมอบระยะทางที่ไกลขึ้น
และความน่าเชื่อถือ ท าให้เป็นตัวเลือกที่ได้รับความนิยมส าหรับผู้ขับขี่ที่ต้องการความประหยัดโดยไม่ต้อง
กังวลเกี่ยวกับระยะทาง 
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รูปที่ 2.3 ระบบขับเคลื่อนเครื่องตัดหญ้า 

ที่มา: https://conference.lru.ac.th/storage/public 

4.2 กำรสื่อสำรระยะไกลของระบบเครื่องตัดหญ้ำควบคุมระยะไกล 
 การสื่อสารระยะไกลถือเป็นหัวใจส าคัญของระบบเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกล เนื่องจากเป็น
ส่วนที่ท าหน้าที่เชื่อมโยงระหว่างผู้ใช้งานกับตัวเครื่องตัดหญ้า โดยช่วยให้ผู้ใช้งานสามารถสั่งงาน ควบคุม 
และตรวจสอบการท างานของเครื่องตัดหญ้าได้จากระยะห่าง โดยไม่จ าเป็นต้องอยู่ใกล้เครื่องจักรโดยตรง 
ซึ่งช่วยลดความเสี่ยงจากอุบัติเหตุที่อาจเกิดขึ้นจากใบมีด เศษหิน หรือ สิ่งกีดขวางต่างๆ นอกจากนี้ 
การสื่อสารระยะไกลยังช่วยเพ่ิมความสะดวกสบายในการท างาน และเพ่ิมประสิทธิภาพในการตัดหญ้าใน
พ้ืนที่กว้าง  
 2.4.1 หลักการท างานของระบบการสื่อสารระยะไกล 
  ระบบการสื่อสารระยะไกลของเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกล เริ่มต้นจากผู้ใช้งานส่ง
ค าสั่งผ่านอุปกรณ์ควบคุม เช่น รีโมตคอนโทรล หรือสมาร์ตโฟน ค าสั่งดังกล่าวจะถูกแปลงเป็นสัญญาณ
ดิ จิ ทั ล  และส่ งผ่ านระบบสื่ อส าร ไร้ ส าย ไปยั ง ตั ว รั บสัญญาณที่ ติ ดตั้ ง อยู่ บน เครื่ อ งตั ดหญ้ า 
เมื่อสัญญาณถูกส่งไปถึง ไมโครคอนโทรลเลอร์จะท าหน้าที่ประมวลผลค าสั่ง และสั่งงานอุปกรณ์ต่างๆ 
เช่น มอเตอร์ขับเคลื่อนล้อ มอเตอร์ใบมีด และระบบหยุดฉุกเฉิน เพ่ือให้เครื่องตัดหญ้าท างานตามค าสั่งที่
ได้รับอย่างถูกต้อง และปลอดภัย 
 2.4.2 เทคโนโลยีการสื่อสารระยะไกลที่ใช้ในระบบเครื่องตัดหญ้า 
   1. การสื่อสารด้วยคลื่นวิทยุ 
    การสื่อสารด้วยคลื่นวิทยุเป็นเทคโนโลยีที่นิยมใช้ในระบบควบคุม
ระยะไกล เนื่องจากสามารถส่งสัญญาณได้ในระยะไกล และไม่จ าเป็นต้องมองเห็นกันโดยตรง คลื่นวิทยุ

https://conference.lru.ac.th/storage/public
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สามารถส่งผ่านสิ่งกีดขวางได้บางส่วน จึงเหมาะส าหรับการใช้งานกลางแจ้ง เช่น สนามหญ้า สวน หรือพ้ืนที่
โล่ง  
 ข้อดีของการสื่อสารด้วยคลื่นวิทยุ 
        - ระยะการควบคุมไกล 
        - สัญญาณมีความเสถียร 
        - เหมาะกับการใช้งานกลางแจ้ง 
 ข้อจ ากัดของการสื่อสารด้วยคลื่นวิทยุ 
        - อาจถูกรบกวนจากคลื่นความถี่อ่ืน 
        -  ต้องเลือกความถี่ให้เหมาะสม 
   2. การสื่อสารด้วยบลูทูธ 
    บลูทูธเป็นการสื่อสารไร้สายระยะใกล้ที่ใช้พลังงานต่ า เหมาะส าหรับ
เครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกลขนาดเล็กหรือใช้งานในพ้ืนที่จ ากัด ผู้ใช้งานสามารถควบคุมเครื่องตัดหญ้า
ผ่านสมาร์ตโฟนได้โดยตรง ท าให้สะดวกต่อการใช้งาน และไม่จ าเป็นต้องใช้อุปกรณ์ควบคุมเพ่ิมเติม 

 ข้อดีของการสื่อสารด้วยบลูทูธ 
        -  ใช้งานง่าย 
        -  ใช้พลังงานต่ า 
        - ต้นทุนไม่สูง 
 ข้อจ ากัดของการสื่อสารด้วยบลทูธ 
        -  ระยะการควบคุมจ ากัด 

       -  ไม่เหมาะกับพ้ืนที่ขนาดใหญ่ 
   3. การสื่อสารผ่านเครือข่าย Wi-Fi 
    การสื่อสารผ่านเครือข่าย Wi-Fi เป็นการสื่อสารที่สามารถส่งข้อมูลได้
ด้วยความเร็วสูง และรองรับการควบคุมอุปกรณ์ผ่านเครือข่ายอินเทอร์เน็ต ระบบนี้เหมาะส าหรับการ
พัฒนาเครื่องตัดหญ้าในรูปแบบอัจฉริยะ(Smart Device)ซึ่งสามารถควบคุม และตรวจสอบการท างานได้
ผ่านแอปพลิเคชันบนสมาร์ตโฟน 
 ข้อดีการสื่อสารผ่านเครือข่าย Wi-Fi 
        - ควบคุมผ่านแอปพลิเคชัน 
        -  รองรับการส่งข้อมูลจ านวนมาก 
 ข้อจ ากัดการสื่อสารผ่านเครือข่าย Wifi 
        -  ใช้พลังงานมาก 
        - ต้องมีเครือข่ายอินเทอร์เน็ต 
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   4. การสื่อสารผ่านเครือข่ายโทรศัพท์มือถือ 
    การสื่อสารผ่านเครือข่ายโทรศัพท์มือถือเป็นเทคโนโลยีที่สามารถ
ควบคุมเครื่องตัดหญ้าได้จากระยะไกลมาก โดยไม่จ ากัดพ้ืนที่ใช้งาน เหมาะส าหรับการใช้งานในพ้ืนที่ขนาด
ใหญ่หรือพ้ืนที่ห่างไกล อย่างไรก็ตาม เทคโนโลยีนี้มีค่าใช้จ่ายในการใช้งาน และต้องพ่ึงพาโครงข่ายของ 
ผู้ให้บริการ 

  2.4.3 อุปกรณ์ท่ีใช้ในระบบการสื่อสารระยะไกล 
   ระบบการสื่อสารระยะไกลของเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกล ประกอบด้วย
อุปกรณ์ส าคัญ ได้แก่ ไมโครคอนโทรลเลอร์ โมดูลสื่อสารไร้สาย รีโมตคอนโทรลหรือสมาร์ตโฟน และเสา
อากาศรับส่งสัญญาณ อุปกรณ์ทั้งหมดท างานร่วมกัน เพ่ือให้ระบบสามารถรับค าสั่งจากผู้ ใช้งาน 
และตอบสนองต่อการควบคุมได้อย่างแม่นย า 

  2.4.5 ความปลอดภัยของระบบการสื่อสารระยะไกล 
   ความปลอดภัยเป็นปัจจัยส าคัญของระบบเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกล ระบบ
การสื่อสารควรมีการออกแบบให้มีระบบหยุดการท างานอัตโนมัติเมื่อสัญญาณขาดหาย หรือ  เกิดความ
ผิดปกติ รวมถึงการเข้ารหัสข้อมูลเพ่ือป้องกันการรบกวน หรือ การควบคุมจากบุคคลภายนอกเพ่ือให้เครื่อง
ตัดหญ้าท างานได้อย่างปลอดภัย และลดความเสี่ยงต่อผู้ใช้งาน 

 
 

รูปที่ 2.4 รีโมทบังคับไร้สาย 
ที่มา http://www.thaiworldtoy.com/category/28 
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บทที่ 3 
ขั้นตอนและวิธีกำรด ำเนินงำน 

บทนี้เป็นการอธิบายขั้นตอน และวิธีการด าเนินงานในการสร้างเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกล 
ตั้งแต่การวางแผน ออกแบบระบบ การเลือกใช้อุปกรณ์ การประกอบ การเขียนโปรแกรม ไปจนถึงการ
ทดสอบการท างานของระบบ เพ่ือให้โครงงานสามารถท างานได้ตรงตามวัตถุประสงค์ที่ก าหนดไว้ 

3.1 แนวทำงกำรด ำเนินงำนโครงงำน 
โครงงานเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกล ได้วางแนวทางการด าเนินงานเป็นขั้นตอนอย่างเป็น

ระบบ เพ่ือให้การท าโครงงานเป็นไปตามวัตถุประสงค์ที่ก าหนดไว้ และสามารถพัฒนาโครงงานได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ โดยแบ่งแนวทางการด าเนินงานออกเป็นขั้นตอนต่าง ๆ ดังนี้ 

1. ศึกษาข้อมูล และวางแผนโครงงาน 
2. ออกแบบระบบ และโครงสร้าง 
3. คัดเลือกอุปกรณ์ และประกอบระบบ 
4. เขียนโปรแกรม และทดสอบการท างาน 
5. ปรับปรุง สรุปผล และจัดท ารายงาน 

3.2 อุปกรณ์ที่ใช้ในกำรด ำเนินงำน 
1. ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. โมดูลสื่อสารไร้สาย 
3. มอเตอร์ขับเคลื่อนล้อ 
4. มอเตอร์ส าหรับขับใบมีด 
5. ไดรเวอร์มอเตอร์ 
6. แบตเตอรี่ 
7. โครงสร้างตัวเครื่องและล้อ 
8. ใบมีดตัดหญ้า 
9. สวิตช ์และอุปกรณ์ควบคุมความปลอดภัย 
10. สายไฟ และอุปกรณ์เชื่อมต่อ 

3.3 ขั้นตอนกำรด ำเนินงำนโครงงำน 
1. ศึกษาข้อมูล และแนวคิดที่เกี่ยวข้อง 

1.1 ศึกษาหลักการท างานของเครื่องตัดหญ้า 
1.2 ศึกษาการควบคุมระยะไกล (รีโมต บลูทูธ Wi-Fi) 
1.3 ศึกษาการท างานของมอเตอร์ ไฟฟ้า แบตเตอรี่ และวงจรควบคุม 
1.5 ศึกษาอุปกรณ์ไมโครคอนโทรลเลอร์ที่เหมาะสม เช่น Arduino 
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 2. ออกแบบโครงงาน 
 2.1 ออกแบบโครงสร้างตัวเครื่องตัดหญ้า 

2.2 ออกแบบระบบขับเคลื่อนและระบบตัดหญ้า 
2.3 ออกแบบวงจรควบคุม และระบบสั่งงานระยะไกล 
2.4 วาดผังงาน (Flowchart) และผังวงจร 

3. จัดเตรียมอุปกรณ์และเครื่องมือ 
 3.1 มอเตอร์ขับเคลื่อนและมอเตอร์ใบมีด 

3.2 ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3.3 Bluetooth 
3.4 แบตเตอรี่ สวิตช์ สายไฟ โครงตัวถัง และอุปกรณ์อ่ืนๆ 

4. สร้างและประกอบชิ้นงาน 
 4.1 ประกอบโครงสร้างตัวเครื่อง 
 4.2 ติดตั้งมอเตอร์ ระบบตัดหญ้า และล้อ 
 4.3 ต่อวงจรควบคุมและระบบไฟฟ้า 
 4.4 ติดตั้งอุปกรณ์ควบคุมระยะไกล 
5. เขียน และติดตั้งโปรแกรมควบคุม 
 5.1 เขียนโปรแกรมควบคุมการเคลื่อนที่ของเครื่อง 
 5.2 เขียนโปรแกรมควบคุมการท างานของใบมีด 

5.3 ทดสอบการรับส่งค าสั่งจากอุปกรณ์ควบคุม 
6. ทดสอบการท างาน และปรับปรุง 
 6.1 ทดสอบการเคลื่อนที่ ไป-กลับ  เลี้ยวซ้าย-ขวา 
 6.2 ทดสอบประสิทธิภาพการตัดหญ้า 
 6.3 ตรวจสอบความปลอดภัยในการใช้งาน 
 6.4 ปรับปรุงแก้ไขข้อบกพร่องของระบบ 

3.4. กำรประเมินผลโครงงำน 
 1. เปรียบเทียบผลการท างานกับวัตถุประสงค์ 
 2. ประเมินความสะดวก ประสิทธิภาพ และความปลอดภัย 
 3. วิเคราะห์ข้อดี ข้อจ ากัด และแนวทางพัฒนาเพ่ิมเติม 
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บทที่ 4 
ผลกำรด ำเนินงำน 

การด าเนินโครงงานเรื่อง เครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกล ผู้จัดท าได้ด าเนินงานตามขั้นตอนที่
ก าหนดไว้ตั้งแต่การออกแบบ การสร้าง การเขียนโปรแกรม และการทดสอบการท างานของเครื่อง 
ซึ่งสามารถสรุปผลการด าเนินงานได้ดังต่อไปนี้ 

4.1 ผลกำรสร้ำงเครื่องตัดหญ้ำควบคุมระยะไกล 
ผู้จัดท าสามารถสร้างเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกลได้ส าเร็จ ประกอบด้วยโครงสร้างตัวเครื่อง 

ระบบขับเคลื่อน ระบบตัดหญ้า และระบบควบคุมระยะไกล เครื่องสามารถเคลื่อนที่ไปข้างหน้า ถอยหลัง 
และเลี้ยวซ้าย-ขวาได้ตามค าสั่งที่รับจากอุปกรณ์ควบคุม 

4.2 ผลกำรทดสอบกำรท ำงำน 
 จากการทดสอบการท างาน พบว่าเครื่องสามารถรับสัญญาณควบคุมระยะไกลได้อย่างถูกต้อง 
ระบบขับเคลื่อนท างานได้ตามค าสั่ง และใบมีดสามารถตัดหญ้าได้จริงในระดับหญ้าทั่วไป เครื่องสามารถ
ท างานต่อเนื่องได้ตามระยะเวลาที่เหมาะสมกับความจุของแบตเตอรี่ 

4.3 ผลกำรประเมินกำรใช้งำน 
 ผลการประเมินการใช้งานพบว่า เครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกลช่วยลดการใช้แรงงานของผู้ใช้งาน 
เพ่ิมความสะดวกสบาย และลดความเสี่ยงจากอันตรายที่อาจเกิดขึ้นจากการตัดหญ้าโดยตรง อย่างไรก็ตาม 
ประสิทธิภาพของเครื่องยังขึ้นอยู่กับสภาพพ้ืนที่ และความหนาแน่นของหญ้า 

4.4 ปัญหำและอุปสรรค 
 ในการด าเนินโครงงานพบปัญหาและอุปสรรค ได้แก่ แบตเตอรี่มีระยะเวลาการใช้งานจ ากัด เครื่อง
มีน้ าหนักค่อนข้างมาก และระยะการควบคุมมีข้อจ ากัดในบางพ้ืนที่ 

4.5 สรุปผลกำรด ำเนินงำน 
 โดยสรุป โครงงานเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกลสามารถด าเนินงานได้ตามวัตถุประสงค์ที่ตั้งไว้ 
เครื่องสามารถใช้งานได้จริง และมีแนวโน้มที่จะพัฒนาให้มีประสิทธิภาพมากยิ่งขึ้นในอนาคต 
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บทที่5 
สรุปผล อภิปรำยผล และข้อเสนอแนะ 

5.1 สรุปผลกำรด ำเนินโครงงำน 
 โครงงานเรื่อง เครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกล จัดท าขึ้นเพ่ือออกแบบและพัฒนาเครื่องตัดหญ้า ที่
สามารถควบคุมการท างานจากระยะไกลได้ โดยมีเป้าหมายเพ่ือลดการใช้แรงงานของผู้ใช้งาน เพ่ิมความ
สะดวกสบาย และลดความเสี่ยงจากอุบัติเหตุที่อาจเกิดข้ึนจากการใช้งานเครื่องตัดหญ้าแบบดั้งเดิม 
 จากการด าเนินโครงงานตามขั้นตอนที่ ได้วางแผนไว้ ตั้ งแต่การศึกษาข้อมูลที่ เกี่ย วข้อง 
การออกแบบโครงสร้าง และระบบควบคุม การจัดเตรียมอุปกรณ์ การประกอบชิ้นงาน การเขียน
โปรแกรมควบคุม และการทดสอบการท างาน พบว่าผู้จัดท าสามารถสร้างเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกล
ได้ส าเร็จ เครื่องสามารถเคลื่อนที่ไปข้างหน้า ถอยหลัง และเลี้ยวซ้าย–ขวา ได้ตามค าสั่งที่ส่งจากอุปกรณ์
ควบคุมระยะไกล และสามารถควบคุมการท างานของระบบตัดหญ้าได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
 ผลการทดสอบการท างานแสดงให้เห็นว่า เครื่องตัดหญ้าสามารถตัดหญ้าได้จริงในพ้ืนที่ทดลอง 
โดยเฉพาะหญ้าที่มีความสูง และความหนาแน่นในระดับทั่วไป เครื่องสามารถท างานได้ต่อเนื่องตาม
ระยะเวลา ที่เหมาะสมกับความจุของแบตเตอรี่ และสามารถช่วยลดภาระการใช้แรงงานของผู้ใช้งานได้
อย่างชัดเจน นอกจากนี้ ยังช่วยเพ่ิมความปลอดภัย เนื่องจากผู้ใช้งานไม่จ าเป็นต้องอยู่ใกล้เครื่องขณะ
ท างาน 
 โดยสรุป โครงงานนี้สามารถบรรลุวัตถุประสงค์ที่ตั้งไว้ และแสดงให้เห็นถึงความเป็นไปได้ในการน า
เทคโนโลยีระบบควบคุมระยะไกลมาประยุกต์ใช้กับเครื่องตัดหญ้าได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

5.2 อภิปรำยผล 
 จากผลการด าเนินโครงงานพบว่า เครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกลมีประสิทธิภาพในการท า งาน
ตามที่ออกแบบไว้ อย่างไรก็ตาม เมื่อพิจารณาในรายละเอียดพบว่ายังมีปัจจัยหลายประการที่ส่งผลต่อ
ประสิทธิภาพของเครื่อง 
 ประการแรก คือสภาพของพ้ืนที่ใช้งาน หากพ้ืนที่มีความขรุขระหรือมีสิ่งกีดขวางจ านวนมาก       
จะส่งผลต่อการเคลื่อนที่ของเครื่อง ท าให้การควบคุมท าได้ยากขึ้น และอาจลดประสิทธิภาพในการตัดหญ้า   
ประการที่สอง คือลักษณะของหญ้า หญ้าที่มีความสูง หรือ ความหนาแน่นมากเกินไปอาจท าให้ใบมีด
ท างานหนัก ส่งผลให้ใช้พลังงานมากข้ึน และลดระยะเวลาการท างานของแบตเตอรี่ 
 นอกจากนี้ ข้อจ ากัดของแหล่งพลังงาน ถือเป็นปัจจัยส าคัญท่ีส่งผลต่อการใช้งานของเครื่อง     โดย
แบตเตอรี่ที่ใช้ยังมีระยะเวลาการท างานจ ากัด ท าให้ไม่สามารถใช้งานต่อเนื่องเป็นเวลานานได้ อีกทั้ง ระยะ
การควบคุมของสัญญาณ ยังมีข้อจ ากัด ซึ่งอาจส่งผลต่อการใช้งานในพ้ืนที่กว้าง 
 อย่างไรก็ตาม แม้จะมีข้อจ ากัดดังกล่าว เครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกลยังถือว่าเป็นแนวทางที่ช่วย
ลดความเสี่ยงจากการใช้งานเครื่องตัดหญ้าแบบเดิม และสามารถพัฒนาเพ่ิมเติมเพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพให้
เหมาะสมกับการใช้งานจริงมากยิ่งข้ึน 
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5.3 ปัญหำ และอุปสรรคที่พบ 
 ในการด าเนินโครงงานเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกล พบปัญหาและอุปสรรคที่ส าคัญ ดังนี้ 
 1. ระบบควบคุมระยะไกลมีข้อจ ากัดด้านระยะทาง และความเสถียรของสัญญาณ เมื่อมีสิ่งกีดขวาง

จะท าให้การควบคุมไม่ต่อเนื่อง 
 2. แบตเตอรี่ที่ใช้ในการจ่ายพลังงานมีความจุจ ากัด ส่งผลให้ระยะเวลาในการใช้งานไม่ยาวนาน 
  3. โครงสร้างของเครื่องมีน้ าหนักค่อนข้างมาก ท าให้การเคลื่อนที่ในพ้ืนที่ขรุขระ หรือพ้ืนที่ลาด
เอียงท าได้ยาก 
 4. ใบมีดตัดหญ้าอาจเกิดการติดขัดเมื่อใช้งานในพ้ืนที่ที่มีหญ้าหนาแน่น หรือ มีวัชพืชขนาดใหญ่ 
 5. การปรับตั้งอุปกรณบ์างส่วนต้องใช้ความละเอียดสูง หากปรับตั้งไม่เหมาะสมอาจส่งผลต่อ
ประสิทธิภาพการท างานของเครื่อง 

5.4 ข้อเสนอแนะ 
 จากผลการด าเนินโครงงาน และปัญหาอุปสรรคที่พบ สามารถเสนอแนะแนวทางในการพัฒนา
โครงงานเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกลในอนาคต ดังนี้ 

1. ควรพัฒนาระบบควบคุมให้มีความเสถียรมากขึ้น และสามารถควบคุมได้ในระยะที่ไกลขึ้น 
2. ควรเลือกใช้แบตเตอรี่ที่มีความจุสูงขึ้น หรือ พัฒนาระบบจัดการพลังงานเพ่ือเพ่ิมระยะเวลาใน

การใช้งาน 
3. ควรปรับปรุงโครงสร้างให้มีน้ าหนักเบา แข็งแรง และเหมาะสมกับสภาพพ้ืนที่หลากหลาย

รูปแบบ 
4. ควรพัฒนาใบมีดตัดหญ้าให้สามารถตัดหญ้าได้อย่างมีประสิทธิภาพ และลดการติดขัดขณะใช้งาน 
5. การศึกษาครั้งต่อไปอาจเพ่ิมระบบความปลอดภัย เช่นระบบหยุดการท างานอัตโนมัติ       

 ระบบป้องกันใบมีด หรือระบบตรวจจับสิ่งกีดขวาง 
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5.5 สรุปภำพรวมของโครงงำน 
 โครงงานเครื่องตัดหญ้าควบคุมระยะไกล เป็นโครงงานที่มุ่งเน้นการออกแบบ และพัฒนาเครื่องตัด
หญ้าที่สามารถควบคุมการท างานจากระยะไกล โดยประยุกต์ใช้ความรู้ด้านไฟฟ้า อิเล็กทรอนิกส์ ระบบ
ควบคุม และงานช่างกล เพ่ือเพ่ิมความสะดวก ความปลอดภัย และลดการใช้แรงงานของผู้ใช้งาน จากการ
ด าเนินโครงงานตั้งแต่ขั้นตอนการศึกษา ออกแบบ ประกอบ ทดสอบ และปรับปรุง พบว่าเครื่องตัดหญ้า  
ที่พัฒนาขึ้นสามารถท างานได้ตามวัตถุประสงค์ที่ก าหนดไว้ 
 ผลการด าเนินโครงงานแสดงให้เห็นว่า ระบบควบคุมระยะไกลสามารถสั่งงานการเคลื่อนที่        
และการท างานของใบมีดตัดหญ้าได้อย่างถูกต้อง เครื่องสามารถตัดหญ้าได้จริงในพ้ืนที่ทดสอบ และช่วยลด
ความเสี่ยง ในการท างานของผู้ใช้งาน อย่างไรก็ตาม ประสิทธิภาพของเครื่องยังขึ้นอยู่กับสภาพพ้ืนที่ระยะ
การควบคุม และแหล่งพลังงานที่ใช้ ซึ่งเป็นปัจจัยที่สามารถน าไปพัฒนา และปรับปรุงเพ่ิมเติมในอนาคต 
โครงงานนี้ จึงถือเป็นต้นแบบที่สามารถน าไปประยุกต์ใช้ และต่อยอดได้ในเชิงวิชาชีพ และเชิงอุตสาหกรรม 
 


